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MINIAPLICACIÓN CAD 
 
1. Objetivo 
El objetivo de la aplicación ha sido el siguiente: 
 

• Simulador de un sistema articulado, por ejemplo una grúa 
de obra. La grúa podrá moverse en una escenario que se 
habrá diseñado desde el programa, y en el que podrá 
coger, mover y colocar cajas.  

 
 
 
 
2. Diseño de la solucion. 
Para la construcción de la grua se ha creado un modelo jerárquico homogéneo. El 
boceto de la grua es el siguiente: 
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La estructura de arbol correspondiente al diseño del modelo es la siguiente: 
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Para almacenar las cajas se
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al desplazarlas rotando la gr
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3. Manual de usuario 
Para manejar la grua se deb
siguientes: 
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